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Vom Gerat zur integrierten Systemldésung:

Grindung 1985

Spezialist in Entwicklung, Herstellung und Vertrieb von
komplexen, bordrechnergestitzten
Logistik-Informationssystemen fir die Transportlogistik
sowie deren Integration in bestehende Systeme

Seit 2004 Mitglied der EPS-Gruppe sowie
seit 2006 Mitglied der 41T Holding AG:

e
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Systemberatung
Prozessanalyse und kompetente Beratung bei Systemauswahl

Erarbeitung von Entscheidungsgrundlagen

Definition der Zielsetzungen mit
Pflichtenhefterstellung
Lésungsvorschlage mit verbindlichen Angaben tiber Kosten/Termine

Planung, Entwicklung und Realisierung von Systemlésungen
Auf die aktuellen und zukinftigen Bedurfnisse unseres Kunden zugeschnittene Systemldosung

Projektmanagement
Professionelles Projektmanagement, bei dem die Interessen des Kunden stets im Mittelpunkt stehen

Systemeinfihrung und Unterstitzung

Installation und Inbetriebnahme der Systemlésung
Umfassende Anwenderschulung und jede erforderliche Unterstlitzung

Systemwartung

Permanent besetzte User-Hotline
Effizienter Reparaturdienst sowie ein weit verzweigtes Netz an Einbaustellen
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Transportlogistik
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TRANSPO-Drive® 2010

fur das professionelle Fuhrparkmanagement.

Mobiles bordrechnergestitztes Erfassungs-System

Papierloses Auftragsmanagement mit Leistungserfassung
fur die effiziente Einsatzflihrung. “
Online-Kommunikation von der Zentrale ins Fahrzeug,
automatische Ortserkennung und integrierte Navigation.

z.B.
fur die Eberhard Bau AG
in Kloten

Eberhard
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Entsorgungslogistik
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TRANSPO-Drive® 5000

eine hochflexible und zukunftsgerichtete Plattform.

Integriertes bordrechnergestitztes CarPC-System

Lickenlose Erfassung und Auswertung aller relevanten
Logistikdaten fir die effiziente Einsatzplanung und
Auftragsabrechnung bei minimalem Aufwand.

z.B.
bei der Kehrichtentsorgung
der Stadt Zurich

ERZ 7 y
Entsorgung+ ¢ @ \'
Recycling Ziirich A\ /.
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NAUTIC-Tachograph

fur die sekundengenaue Datenaufzeichnung.

Fahrtenschreiber fir Binnenschiffe

Der erste NAUTIC-Tachograph wurde 1989 |
entwickelt und typengepruft. Der Fahrtenschreiber =
erftllt die Anforderungen die gemass Anhang H der
Rheinschiffsuntersuchungsordnung an einen
Fahrtenschreiber gestellt werden.
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Agenda

» Kurzportrait NUFATRON AG
» Fahrtenschreiber heute
» Ermittlung der ,,Fahrt“ (Varianten)

» Fahrtenschreiber morgen
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NAUTIC-Tachograph

Die Bedienungsoberflache
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Datenausdruck

® Datenausdruck

Es kénnen beliebige auch weiter zuriickliegende Zeitrdume ausgedruckt werden. Die Darstellung ist
sehr Gbersichtlich und braucht zur Auswertung keine Hilfsmittel. Selbstverstandlich werden die
Daten durch den Druckvorgang nicht geldscht.
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Anschlussbelegung

ANSCHLUSSBELEGUNG
12 1211234 12341123 4[12(12
X2 X3 X4 X5 X6 X7 X8

X2  Versorgungsspannung

X2.1 GND (Masse)

X2.2 +24VDC in

X3 Stérungseingénge

X3.1 Stérungseingang 1

X3.2 Stérungseingang 2

X4 Drehzahlsensoren

X4.1 GND (Masse)

X4.2 +24VDC out [X2.2] (flr Sensorspeisung)

X4.3 Impulse Welle 1

X4.4 Impulse Welle 2

X5 Hilfseingang

X5.1 GND (Masse)

X5.2 +24VDC out [X2.2] (fir Sensorspeisung)

X5.3 Nicht benutzt

X5.4 Hiltseingang 1

X6 Kraftstoff-Durchflussmesser

X6.1 GND (Masse)

X6.2 +10VDC out (fir Sensorspeisung)

X6.3 Impulse Durchflussmesser 1

X6.4 Impulse Durchflussmesser 2

X7  Welle 1 Tachogenerator/Bindrkontakte

X7.1 Eingang 1

X7.2 Eingang 2

X8  Welle 2 Tachogenerator/Bindrkontakte

X8.1 Eingang 1

X8.2 Eingang 2

Anschlussbeispiele

Beispiel 1:  Drehzahlgeber

X2.1 #

X2.2 g —
X7.1 &

o5 )
X8.1 # -~
o ()

Beispiel 2:  beriihrungslose Sensoren

X2.1 ¢

X2.2 ¢ %
Si 44

¥4.1 ‘GND!MES&E} n

. - PNP

X4.2 & 24VDC o n

X4.3 gmp! -

X4.4 gImBE - PNP
Il
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GND (Masse)
+24VDC

Drehzahlgeber Welle 1
z.B. Tachogenerator

Drehzahlgeber Welle 2
z.B. Tachogenerator

GND (Masse)
+24VDC

Sensor Welle 1

Sensor Welle 2

z.B.:
Induktiver Naherungsschalter
mit 1 ImpJ/Umdr.
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Beispiel 3: berithrungslose Sensoren mit Selbstiiberwachung
X221 & GND (Masse)
x2.2 # .:.'?,-_. +24VDC

2

X1 ‘ SMND (Masse)

Sensor Welle 1

X4.0 g +24VDC JI;L PNP
X4.3 M " Sensor Welle 2

X4.4 glme2

z.B.:
E Induktiver Maherungsschalter
mit Stérungsausgang und
mit 1 ImpsUmdr.

3.1 ‘ Storung 1
X3.2 ‘ Storung 2

Beispiel 4: mit Kontakten (1....4 moglich)

X2.1 o
X222 #

GND (Masse)

X4.2 g+22VDC

— +24VDC

X7

"—

Status-Kontakte
“FAHRT"

X8

-
X7.2 g
s
X8.2 g
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,TSOLUT,ONS-FOTR??;EL,CS Impulserfassung an der Schraubenwelle

Fahrtenschreiber fiir Binnenschiffe

Plombe
2]
[1] Fahrtenschreiber
[2] Zuleitung Spannungsversorgung
[3] Zuleitung Sensor
4] 1Imp./Umdr. 01 i
e Wig & g o D G [4] Anschlussdose
: - - : £ .
1 ! - :ﬁé _
-------- ’ - U ¥ [5] Sensorleitung
Plombe Plombe [6] Impulserfassung

an der Schraubenwelle
mit plombiertem Umgeh&use
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Agenda

» Kurzportrait NUFATRON AG

» Fahrtenschreiber heute

» Ermittlung der , Fahrt“ (Varianten)

» Fahrtenschreiber morgen
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Intellllgenter Imp_ulsgeber an einem
IT SOLUTIONS FOR LOGISTICS norm|erten Get”ebeausgang

Fahrtenschreiber fiir Binnenschiffe

[1] Fahrtenschreiber

Plombe

[2] Zuleitung Spannungsversorgung

= 3] Schiffsmotor [3] Zuleitung Sensor

[4] Anschlussdose

= [5] Sensorleitung
V \, Schraubenwelle

Y- 100001010 81 s
T C. [6] Intelligenter Impulsgeber
R e RN an einem normierten Getriebeausgang
X Die Wellenumdrehung wird in
elektrische Impulse und
verschlisselte Daten umgewandelt.
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s Intelligenter GPS-Empfanger
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GPS
Satelliten

Fahrtenschreiber fiir Binnenschiffe % %

: 4]
' 2imp./ms ? ....: GPS-Sensor
""" P s e gk - fur die autonome Erfassung der Fahrt
9 | } 8] —I_LI_L’ und des Standortes "
Plombe 10110001010
verschliisselte Daten
2]
[ e

' Schiffsmotor

[1] Fahrtenschreiber

™ Propellerantrieb [2] Zuleitung Spannungsversorgung
[3] Sensorleitung
%,
\\ [4] GPS-Sensor

Intelligenter GPS-Empfanger

ZKR - Runder Tisch vom 7. Oktober 2009 16
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Signalkonverter fiir bestehende Fahrtenschreiber

Fahrtenschreiber fiir Binnenschiffe

GPS
Satelliten

i | _' Signal-
; v Konverter 51,
P 2Impims? 4] eeeo].....: GPS-Empfanger
9 """"""""" |} """ __l_l_rL " I fur die autonome Erfassung der Fahri
o - und des Standortes
Plombe LITLIS R ? 10110001010
2 Imp.fms- GPS Daten
2]
! ] ' Schiffsmotor
[1] Fahrtenschreiber

2 Imp./ms-1
FAHRT _I_I_I_L,, Propellerantrieb [2] Zuleitung Spannungsversorgung
Doppelimpuls
(invertiert) R[/_Y .

- R [3] Sensorleitung

2 Imp./ms-1 C

kit ipuis Option R \ [4] Signalkonverter (Blackbox)

------------------------ ity Signalwandler fir “alte” Fahrtschreiber
STAND — i) STAND b
Doppelimpuls Mit Kontroll- N
(invertiert) =" funktion [5] GPS-Empfanger

................... U
Kontroll-impuls
arythmisch

ZKR - Runder Tisch vom 7. Oktober 2009
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Agenda

» Kurzportrait NUFATRON AG
» Fahrtenschreiber heute
» Ermittlung der ,,Fahrt“ (Varianten)

» Fahrtenschreiber morgen
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Fahrtenschreiber mit
Bordbuch und Schifferpatent

Fahrtenschreiber
mit Leser fiir Schifferpatent
und Massenspeicher

Ort

Betriebsform A1 / A2 / B
Besatzung
Fahrt und Stand

Bordbuch

LA

Ruhezeit
Bescheinigung|

—

weitere Auswertungen maoglich

Schifferpatent

Schifferkarte Jo
A-00736

o e e e ——

g = 1987
] Y Datenkarte

V%

fuir:

Anmeldung auf Schiff

Funktion und Funktionssdnderung
Beginn und Ende der Ruhezeit
Abmeldung auf Schiff

Schiffer
Dienstbuch

b AT

ZKR - Runder Tisch vom 7. Oktober 2009
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Beispiel Bordbuch

MS ALPINA

Bordbuch 20045743 Druck: 08:17:07 — 24.06.2009 Seite 1von 1
Name des Schiffes Schiffsnummer
Datum: 12.03.2009 Liste: 9999
Tag | Datum Uhrzeit | Dauer Ort Betriebsform | Fahrt | Sch St Mt GPS
Breitengrad | Langengrad | Geschw. | Richtung
DO | 12.03.2009 | 00:00:00 | 5h41:08 | Basel Al Stop | A01277 R | A45078 R | F1267 R 47,55949/N | 7,62396/E
DO | 12.03.2009 | 05:41:08 | 1h00:00 | Basel Al Fahrt | A01277 S | A45078 R | F1267 R 47,55949/N | 7,62396/E
DO | 12.03.2009 | 06:41:08 | 0h22:14 | Ortsname2 Al Fahrt | A01277 S | A45078 R | F1267 R 47,70710/N | 7,51304/E 11 66
DO | 12.03.2009 | 07:03:22 | Xhxx:xx Ortsname2 Al Fahrt: | AD1277 S | A45078 A | F1267 A K00/ N XXX/ E XX 238
DO | 12.03.2009 | 09:00:12 | 1h00:00 | Ortsname3 Al Fahrt | A01277 A | A45078 S | F1267 A XXOOOXXKSN | xxxxxxx/E XX XXX
DO | 12.03.2009 | 10:00:12 | 1h00:00 | Ortsname4 Al Fahrt | A01277 A | AAS078 'S | F1267 A 00000 N 3000000t E XX XXX
DO | 12.03.2009 | 11:00:12 | Xhxx:xx | OrtsnameS Al Fahrt | A01277 A | A45078 .S [ F1267 A | | xxooo/N | so0mxx/E XX XXX
DO | 12.03.2009 | 11:33:00 | Xhxx:xx | Ortsname6 Al Fahrt | A01277 S | A45078 A | F1267 A 3000000¢/N | %0000/ E XX XXX
DO | 12.03.2009 | 11:44:00 | Xhxx:xx | Ortsname? Al Stop | AD1277 S | A45078 A | F1267 A X000/ N XXXXKXXSE
DO | 12.03.2009 | 12:00:12 | Xhxx:xx | Ortsname7 Al stop | AD1277 R | A45078 R | F1267 R | | sxooooo/N | xo0oms/E
DO | 12.03.2009 | 12:00:14 | Xhxx:xx | Ortsname? Al Stop | AD1277 R | - - | F1267 R XxX00K/N | 300/ E
| Legende: | Sch = Schiffsfihrer; St = Steuermann; Mt = Matrose; R = Ruhezeit/Pause; S =Steuerzeit; A = Arbeitszeit Bordbuch_V20090623 docx
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Fragerunde

ZKR - Runder Tisch vom 7. Oktober 2009
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Fur Rickfragen wenden Sie sich bitte an:
Felix Kromler
NUFATRON AG

felix.kroemler@nufatron.com
www.nufatron.com
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